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1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot, ktore zostang zrealizowane w ramach zadania:

»rozbudowa, nadbudowa i przebudowa budynku Urz¢du Gminy w Siennicy”,
w zakresie wykonania i odbioru robdt polegajacych na demontazu istniejace]
instalacji, montazu instalacji elektrycznych wewngtrznych 1 instalacji odgromowe;.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w p. 1.1

Opracowanie swym zakresem obejmuje nast¢pujace grupy robot instalacji
elektrycznych:

- instalacje o$wietlenia 1 gniazd

- tablice elektryczne

- linie zasilajace

- instalacja odgromowa

- instalacje komputerowa 1 telefoniczna

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zawartych w projekcie wykonawczym remontu instalacji elektrycznych
wewngetrznych 1 obejmuja zasilanie i1 rozdzial energii elektrycznej oraz instalacje 1
urzadzenia jak ponizej:

1.3.1. Zasilanie, tablica gldéwna TG i1 rozdzielnice pigtrowe.

1.3.2. Instalacje w pomieszczeniach.

Zaprojektowano instalacje o$wietleniowa, gniazd wtyczkowych 230V oraz
telefoniczna 1 komputerowa. Instalacje elektryczne beda w  wykonaniu
podtynkowym wykonane przewodami typu YDY 2,5 dla gniazd 1 1,5 mm2 dla
oSwietlenia. W pomieszczeniach przewidziano oprawy typu nasufitowego 1
plafoniery w czg$ci z energooszczednymi §wietlowkami kompaktowymi.

1.3.3. W pomieszczeniach zainstalowane tez bgda oprawy awaryjne z modutem
Swiecenia awaryjnego oraz oprawy ewakuacyjne

1.3.4. Instalacje na klatce schodowe;.

Na klatce schodowej zastosowano oprawy zarowe, zapalane beda wylacznikami
schodowymi. Oprawy na spocznikach wyposazone w modut §wiecenia awaryjnego.
1.3.5. Ochrona przed porazeniem

Ochrong przeciwporazeniowa wykonano zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Przemyshu z dnia 8 pazdziernika 1990 r. oraz norma PN-91/E-05009. Ochrona od
porazen pradem elektrycznym od strony odbiorcy stanowity beda $rodki ochrony



zapewniajace szybkie wylaczenie zasilania w przypadku pojawienia si¢
niebezpiecznego napigcia dotykowego na przewodzacych obudowach, ostonach lub
konstrukcjach urzadzen, na skutek uszkodzenia izolacji podstawowej. Warunek ten
zostanie  spelniony  przez ~ zastosowanie = wylacznikow  ochronnych
roznicowopradowych zapewniajacych samoczynne wytaczenie zasilania.

Instalacje wykona¢ zgodnie z PN ,,Ochrona przeciwporazeniowa” i PN , Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym”. Zgodnie z Polskimi Normami
zastosowano wyltaczniki rdéznicowopradowe, oddzielne przewody ochronne,
izolowane przewody neutralne. Linie 1-faz. Wykonywane beda jako 3-
przewodowe. Wszystkie odbiorniki elektryczne zabezpieczone bgda wytacznikami
roznicowopradowymi o pradzie zadziatania 30mA.

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ pomiary oporno$ci uziemienia oraz
skutecznos$ci ochrony od porazen.

1.3.6. Ochrona przeciwprzepigciowa.

Ochrona przeciwprzepieciowa bedzie zrealizowana za pomoca ochronnika
ograniczajacego napigcie zainstalowanego w tablicy TG;

1.3.7 Ochrona odgromowa

Jako ochrong przed uderzeniem piorunem nalezy wykona¢ na dachu zwod poziomy
- drut Fe/Zn @8mm. Zwody pionowe rowniez wykonane drutem Fe/Zn @O8mm,
uziom otokowy budynku z bednarki FeZn 30x4 mm. Wszystkie elementy
wykorzystywane do ochrony odgromowej nalezy taczy¢ przez spawanie. Wszystkie
metalowe obudowy, balustrady, konstrukcje urzadzen znajdujacych si¢ na dachu
nalezy podlaczy¢ do instalacji odgromowej.

1.4 Wybrane normy i dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie
(tekst jednolity Dz. U. Nr 75 z dnia 15 czerwca 2002r. Poz. 690)

.PN/IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.
.PN/IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem porazeniowym.

. PN/IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami.

.PN/IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

.PN/IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie, sprawdzanie odbiorcze.

. PN/-90/E050123 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych.



. PN-92/E08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).
.BN-84/8984-10 Zakladowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje
wnetrzowe. Ogdlne wymagania.

PN/IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Obciazalno$¢ dtugotrwata przewodow.

. PN-84/E-02033 O$wietlenie wnetrz Swiatlem elektrycznym

1.5 Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji okres§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku zgodnie z
PN-ISO 7607-1 - ,Budownictwo - Terminy Ogodlne” oraz PN-ISO 7607-2-
,Budownictwo - Terminy Stosowane w Umowach”

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych prac oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, umowa i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.7 Kolejnos¢ wykonywania prac

. Demontaz instalacji elektrycznych.

. Przygotowanie trasy dla linii zasilajace;.

. Montaz linii zasilajacej od tablicy TG do rozdzielnic.

. Rozbudowa tablicy TG. Montaz tablic i rozdzielnic.

. Wykonanie instalacji w pomieszczeniach, na korytarzach 1 klatce schodowe;.
. Podlaczenie instalacji elektrycznych w tablicy TG.

. Wykonanie instalacji telekomunikacyjnych.

. Wykonanie instalacji odgromowej i potaczen wyrownawczych.

. Wykonanie instalacji oddymiania.
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1.8 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania porzadku na terenie budowy w
okresie trwania umowy az do zakonczenia i1 odbioru koncowego robot. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia Projekt Organizacji 1 Zabezpieczenia Placu Budowy. W czasie
wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie stosowal
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory i znaki ostrzegawcze,
zapewniajac w ten sposOb bezpieczenstwo pracownikow. Wszystkie znaki i
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.9 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowiazek znaé, stosowal 1 przestrzega¢ przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego w okresie prowadzenia robdt. Wykonawca
zobowiazany jest do usuwania gruzu, demontowanego osprzgtu, przewodow, i.t.p.

1.10 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy 1 w pomieszczeniach magazynowych,
wymagany odpowiednimi przepisami, bgdzie sprawny technicznie.

Materialy beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym przez nieprzestrzeganie przepisOw przeciwpozarowych.

1.11 Ochrona robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 materiaty uzywane do prac
od daty rozpoczgcia do daty koncowego odbioru.

Na wykonawcy ciazy obowiazek utrzymania ciaglto$ci robdt w czasie trwania
budowy. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas budowy to jest do odbioru
koncowego robdt. Inspektor Nadzoru moze wstrzymac roboty, jezeli Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania ciaglo$ci robot.

1.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzegania w trakcie
prowadzenia robot.

2 Materialy

2.1 Warunki ogolne stosowania materialow

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN 1 BN
przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny by¢
wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody kabelkowe
powinny mie¢ izolacj¢ nie nizsza niz 750V. Osprzet elektryczny 1 oprawy
o$wietleniowe w pomieszczeniach wilgotnych (np. tazienki, pom. piwnic) powinny
by¢ wykonane w stopniu ochrony od czynnikdw zewngtrznych nie nizszym niz
1P44.



2.2 Deklaracja zgodnosci

Wyroby 1 materialy eksploatacyjne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora
Polskiego Centrum Badan 1 Certyfikacji z 28 marca 1997r. (MP nr 22 z 1997r. Poz.
216), powinny posiada¢ aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa. Wszystkie
materialty powinny posiada¢ stosowane w RP aprobaty techniczne, atesty i
gwarancje producentow.

3. Wykonanie robot

3.1 Ogolne warunki wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy, oraz za jako$¢ zastosowanych materialdéw 1 wykonanych robdt zgodnie z
dokumentacja techniczna, wymaganiami specyfikacji, programem zapewnienia
jako$ci, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczne 1 wyznaczenie
wszystkich elementoéw robdt zgodnie z dokumentacja projektowa lub przekazanymi
na piSmie instrukcjami Inspektora Nadzoru. Wykonawca na wilasny koszt
skoryguje wszelkie pomyiki i1 blgdy w czasie trwania roboét, jezeli wymagac tego
bedzie Inspektor Nadzoru.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z
tego tytulu ponosi Wykonawca.

3.2 Szczegoltowe warunki wykonania robot

1. Instalacje sitowe projektuje si¢ wykona¢ kablami i1 przewodami z wydzielona
zyta ochronna PE. Doprowadzenia przewodéw do odbioréw nalezy wykona¢ w
sposob nie powodujacy naprgzen mechanicznych (mocowanie uchwytami
odstgpowymi, prowadzenie w rurkach). Przewody uktada¢ w bruzdach pod
tynkiem.

2. Doprowadzenia przewodow do opraw oswietleniowych i1 innych elementow
instalacji nalezy wykona¢ w sposdb nie powodujacy naprezen mechanicznych
(mocowanie uchwytami odstgpowymi, prowadzenie w rurkach). Przewody uktada¢
w bruzdach pod tynkiem.

3. Osprzet zastosowaé w zalezno$ci od sposobu wykonania instalacji 1 charakteru
pomieszczen, tzn.:

- dla inst. wykonanych w pomieszczeniach z atmosfera normalna, osprzg¢t w
wykonaniu podtynkowym.

- dla instalacji podtynkowych wykonanych w pomieszczeniu z atmosfera o
zwigkszonej wilgoci, osprzet podtynkowy w wykonaniu szczelnym.

- wytaczniki instalowa¢ na wysokos$ci zgodnie z obowiazujacymi przepisami.



4. Kontrola jakosSci robot

4.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt 1 dostarczy Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia szczegdly swojego programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi sposdb wykonywania, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne
gwarantujac wykonanie robot zgodnie z umowa 1 ustaleniami Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

1. Czg$¢ ogdlng opisowa:

- organizacj¢ wykonania robot, terminy 1 sposéb prowadzenia;

- organizacj¢ ruchu na budowie 1 oznakowanie robot;

- bhp;

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne;

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robot;

2. Cze$¢ szczegbdlowa opisujaca kazdy asortyment robot to jest::

- wykaz maszyn 1 urzadzeh stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi;

- rodzaje 1 1lo$¢ srodkdw transportu wraz z metodami zatadunku 1 roztadunku;

- sposdb magazynowania materialow;

- sposOb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu;

- sposéb 1 procedurg badan prowadzonych podczas dostaw materiatow;

- sposob 1 procedurg badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegolnych
elementdéw robot;

- sposOb postgpowania z materiatami 1 robotami w przypadku gdy nie odpowiadaja
wymaganiom.

4.2 Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli robdt bedzie osiagnigcie zalozonej jakosci robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelna kontrolg robot 1 jako$¢ materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprz¢t, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatdw oraz robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli jakoSci Inspektor Nadzoru moze zada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i
badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j
1 specyfikacji techniczne;.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sa okreslone w
normach 1 przepisach. W przypadku, gdy nie zostaly okreslone, Inspektor Nadzoru



ustali zakres 1 czgstotliwos¢ kontroli w celu zapewnienia wykonania robot zgodnie
z warunkami umowy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, atesty 1 dokumenty
legalizacyjne dopuszczajace do stosowania w budownictwie zastosowanych
materiatow 1 urzadzen.

4.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wyniki pomiarow i
badan nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru w formie protokotu.

4.4 Dokumenty Budowy

4.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawcg w okresie przekazania Wykonawcy placu budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy dokonuje si¢ na
biezaco, uwzgledniajac przebieg robot, stan bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy musi
by¢ opatrzony data jego wykonania, podpisem osoby dokonujacej wpisu z
podaniem jej nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy dokonuje si¢ czytelnie,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Wszystkie zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 dokumenty beda
ponumerowane, podpisane 1 opatrzone data przez Wykonawcg 1 Inspektora
Nadzoru.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy
obliguja Inspektora Nadzoru do zajgcia stanowiska. Rowniez decyzje Inspektora
Nadzoru wpisane do dziennika budowy wymagaja zajecia stanowiska przez
Wykonawce robot. Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora
Nadzoru do ustosunkowania sie.

4.4.2 Ksi¢ga obmiaru

Ksigga obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na zapisywanie iloSciowe
faktycznego postepu kazdego elementu wykonanych robot.

Szczegdlowe obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w wycenionym przedmiarze robot i wpisuje do ksiggi
obmiaru.



4.4.3 Pozostale dokumenty budowy

Pozostatymi dokumentami budowy sa:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego;

- protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy;

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne;
- protokoty odbioru robot;

- protokoty z narad 1 polecen inspektora nadzoru;

- korespondencja na budowie.

4.4.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

5. Obmiar robot

5.1 Zasady obmiaru

Obmiar robot bgdzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
umowa w jednostkach ustalonych w wycenianym przedmiarze robdt. Obmiaru
robot dokonuje Inspektor Nadzoru po pisemnym powiadomieniu przez
Wykonawce co najmniej na 3 dni przed terminem. Wyniki beda wpisane do ksiggi
obmiaru. Dhugosci 1 odleglo$ci pomiedzy punktami skrajnymi beda obmierzane
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jezeli specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych
robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczane w m3 jako dilugos¢
bruzd pomnozona przez Srednia gigbokos¢ 1 szeroko$¢ bruzd.

5.2 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowany w czasie obmiaru musza by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jezeli zastosowane urzadzenia lub sprzet
wymagaja atestow, to Wykonawca przedstawi odpowiednie $wiadectwa legalizacji.

5.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda wykonywane przed czg¢sciowym lub koncowym przejeciem robot, a
takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany
Wykonawcy robot. Wszystkie obmiary robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiary robot podlegajace zakryciu przeprowadza sig
przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupelniane odpowiednimi szkicami na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku
miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika.
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6. Odbior robot

Przejecie robdt odbywa sig zgodnie z procedura opisang w umowie.

Ponadto przy zgloszeniu robdt do odbioru wykonawca powinien dostarczy¢:

- dokumentacje¢ powykonawcza.

- dziennik budowy.

- protokoty odbiorow czesciowych.

- Swiadectwa jako$ci, atesty, protokoty dopuszczen do stosowania w RP, aprobaty
techniczne, certyfikaty bezpieczenstwa, gwarancje.

- instrukcje uzytkowania 1 obshugi dostarczane przez producenta urzadzen.

- instrukcj¢ uzytkowania instalacji dostarczona przez wykonawcg.

- o$wiadczenie kierownika budowy o prawidlowym wykonaniu i1 zakonczeniu robot
zgodnie z projektem, obowiazujacymi przepisami PN i umowa.

- protokoty pomiardw 1 prob.

7. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalona dla danej pozycji przedmiaru robot. Cena
jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania 1
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ materiatow wraz z kosztami zakupu,

- wartos¢ pracy sprzgtu,

- koszty posrednie,

- zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Platno$¢ zostanie zrealizowana za kompletnie wykonana instalacj¢ zgodnie z
dokumentacja techniczna, na podstawie obmiaru robdét i protokotéw odbioru.

Do kompletu dokumentow nalezy dotaczy¢ atesty dopuszczajace uzyte materialy
do stosowania w danych warunkach na terenie RP oraz oceng jakos$ci wykonanych
robot.

Wykonat :

Marcin Skrzydlewski

Wrzesien 2016 r.
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